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Exoscarne est un prototype d’exosquelette assistant le poignet d’un opérateur dans ses tâches manuelles,

telles que celles de désossage-découpe de viande, afin de réduire les efforts et la pénibilité au travail,

et ainsi les troubles musculo-squelettiques (TMS). Cette solution innovante brevetée a été développée

par les partenaires des UMT successives Actia Mécarnéo et Agrobergo : Adiv (viande) et Institut Pascal,

en collaboration avec Cip-Altenov, équipementier spécialisé dans l’automation. Celle-ci est actionnée

par des muscles pneumatiques pilotés par des capteurs de pression positionnés en interne des coques.

Ces coques sont profilées de manière ergonomique afin d’épouser au mieux la morphologie de l’utilisateur.

Le produit devrait être disponible sur le marché à partir de juillet 2022.
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